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Introducao

= Atuac¢ao da Klabin no Parana

= 269 mil hectares de mosaico de
florestas produtivas (Pinus e
Eucalyptus) e vegetacao natural.
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Introducao

Klabin

= Sensoriamento remoto
= Monitoramento das areas plantadas:
Fitossanidade;
Sinistros abiodticos;
Falhas;
Matocompeticao.

= Atualizacdes cadastrais:
= Analise de divergéncia de status .

= Mapeamento de areas para prospeccao

= Género, idade, distancia, municipios e
principais players.
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Introducao

Sensoriamento remoto

Grande disponibilidade de sensores;
Alta periodicidade;
Regides do espectro reIaC|onadas saude da vegetacao (NIR e REDGE).
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Monitoramento Florestal

 Metodologia
= Rotinas semiautomaticas construidas em Python e Model builder;

= Estratificacdo dos talhdes por idade e espécie/hibrido;

= Calculo do NDVI;
NDVI = (IVP - V) / (IVP + V)

= Geoestatistica —normaliza o NDVI para cada estrato;

= m Monitoramento.tbx
= %: Anomalias
= & Deteccgido de anomalias
53': 01 - Criador de estratos
5:»: 02 - Mormalizador
oPa Analise Temporal de Anomalias
= & Mato Competicio
“pa Pés Plantio
@ Pré Plantio
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Monitoramento Florestal

= Metodologia

Definicao das areas de atencao com intervalos estatisticos.

Estratos velhos Estratos novos

|
Mato Competicdo




Monitoramento Florestal 4

Klabin

= Resultados
= Matocompeticao
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Monitoramento Florestal

= Resultados

= Matocompeticao — Evolucao temporal
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= Resultados

Danos

4,5k -
ak -
3,5k -
3k
o 2.5k -
2k
1,5k -
5k -

Anomalias

4k

Estratos velhos

Anomalias no dossel - Maio

Baixo

Medio

0,3k

Alto

to Florestal

Klabin




Analise de divergéncia de cadastro M

Klabin

 Metodologia

= Rotinas semiautomaticas construidas em Python e Model builder;

= Calculo do NDVI;
NDVI = (IVP - V) / (IVP + V)

Classificacao da imagem em areas nao plantadas e plantadas;

" |ntersec¢ao com informacodes de status de cadastro;

= & Status
@ Disponivel para Projeto =re =&
53“ Talhdes Parciais @ =1
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Interpolagdao com o cadastro 49
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 Resultados

Atualizac3o de Areas
por Imagem (ha):
1359

Fomento/Madeira

Préprias /Parcerias:

929 em pé:

430

/" 100%Colhidos ) ) (" 100%Colhidos
Estavam Parciais: 337 Estavam Parciais: 91
N3o foram informados: 115 Ndo foram informados: 102
o . J
(“Iniciaram a colheita e n3o (Iniciaram a colheita e n3o
informaram informaram
387 97
- J \ /
N an
Ajuste de porcentagem Ajuste de porcentagem
90 140
. J A J/
A 4

R$8.954.131,00
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Mapeamento Estratégico

 Metodologia
= Estudo bianual;
= Raio variavel das unidades fabris do Parana (150 a 250 km);

= Mapeamento dos macicos a nivel de género
= Processamento de imagens RapidEye:
= Corre¢ao radiométrica
= Classificacao supervisionada

= Edi¢cao manual dos macicos

Florlandpolis
L d
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Mapeamento Estratégico

 Metodologia
= |dentificacao das idades do macigos

= Classificacao supervisionada de uma série historica de 20 anos de
9 cenas de imagens Landsat (180 imagens);

» (Classes: Florestas e nao florestas

= Elaboracao de uma rotina em VBA que intersecciona a
classificacao da série historica com o mapeamento dos macicos e
retorna a idade de cada um.

= Atribuicao de distancias e identificacao de municipios
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Mapeamento Estratégico

* Resultados
» Area analisada de 11 milhdes de hectares:
= 249 municipios no Parana e em Sao Paulo;
= 800 mil hectares de plantios florestais ;

= Através das informacoes de areas, idades e distancia dos macicos foi
possivel:

= Estimar o volume de madeira;
= Custo de aquisicao de novas areas;
= Custo do transporte da madeira;

= Definir regides de potenciais produtores.




Mapeamento Estratégico “:9

= Disponibilizagao para consulta:

Mapeamento Estratégico 2016
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Eucalyptus

Clique na coluna para selecionar as éreas especificas de cada género

Numero de macigos por Empresa

Kiabin

Na coluna desejada, cique cem selecionar para fitrar as éreas especificas de cada empresa
Distancia média até as unidades

10 feigdes

Distancia média dos talhdes selecionados até a as unidades fabris (km)
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ConclusoOes

= A utilizacao das técnicas do sensoriamento remoto no manejo de florestas
plantadas auxilia na tomada de decisdes fornecendo subsidios as acdes
relacionadas ao:

. Monitoramento de areas empregando agilidade na analise de
grandes areas norteando possiveis intervencdes operacionais;

.  Corrobora e atualiza informacdes do cadastro florestal;

lll.  Quantifica os recursos disponiveis auxiliando nas estratégias da
companhia.
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